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OPIS PROGRAMU STUDIOW DLA KIERUNKU STUDIOW

MECHATRONIKA

I stopien, o profilu praktycznym

1. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PROGRAMU STUDIOW

Wydzial prowadzacy studia

Wydzial Transportu i Informatyki

1.1 Nazwa programu/kierunku studiow,
specjalnosci

MECHATRONIKA

specjalnosci do wyboru:

1. Systemy automatyki i robotyki w mechatronice,

2. Systemy mechatroniczne w pojazdach i maszynach.

1.2 Poziom studiow

Studia pierwszego stopnia

1.3 Poziom Polskiej Ramy Kwalifikacji

6 Polskiej Ramy Kwalifikaji

1.4 Profil studiéw

Praktyczny

1.5 Forma /-y studiéw

Studia stacjonarne, studia niestacjonarne

1.6 Liczba semestréw i punktow ECTS
konieczna do ukonczenia studiéow

7 semestrow, 210 punktow ECTS

1.7 Laczna liczba godzin zajec
dydaktycznych na studiach
stacjonarnych/niestacjonarnych

2650 - godzin zaje¢ dydaktycznych na studiach stacjonarnych;
1850- godzin zaje¢ dydaktycznych na studiach niestacjonarnych;
w tym 6 —-cio miesieczne praktyki zawodowe na studiach
stacjonarnych i studiach niestacjonarnych

1.8 Laczna liczba ECTS zajec z dziedziny
nauk humanistycznych lub spotecznych

13 punktéw ECTS

1.9 Tytut zawodowy nadany absolwentom,
KOD ISCED,

Opis syntetyczny charakterystyk
zawodowych, stanowiska pracy absolwenta
po ukonczeniu studiéw

Inzynier,

Kod ISCED: 0715,

Osoba legitymujaca sie ww. kwalifikacja posiada wiedze ogolna i

praktyczng z zakresu nauk inZynieryjno-technicznych, $cistych i

spotecznych, stanowiacych podstawe do ksztaltowania

specjalistycznych kompetencji w zakresie zrozumienia praw
mechaniki, automatyki i informatyki w tym zagadnien z zakresu

budowy, dziatania i eksploatacji systemoéw automatyki i

robotyki z wykorzystaniem nowoczesnych narzedzi

obliczeniowych i programéw komputerowych typu CAD, MES.

Absolwent uczelni potrafi wykorzysta¢ nabyte kompetencje do

formutowania i rozwigzywania probleméw o charakterze

praktycznym z zakresu mechatroniki, a w szczegdélnosci potrafi
zrobi¢ zadania obejmujace:

e Projektowanie, obstuge i eksploatacje maszyn, urzadzen,
aparatury specjalistycznej i robotéw przy wykorzystaniu
programéw AutodeskInventor, Solid Edge;

e modelowanie i symulacje systeméw mechatronicznych
pojazdow, maszyn, robotow i podzespotéw przy
wykorzystaniu programéw Ansys, UML, MATLAB;

e dobdr urzadzen i technologii dla zapewnienia automatyzacji
lub robotyzacji wybranych proceséw,

e opracowanie i udokumentowanie zagadnien inzynieryjnych.

Osoba posiadajgca ww. kwalifikacje jest przygotowana do pracy

w przedsiebiorstwach/ jednostkach o réznym profilu dziatania,

a w szczegdblnosci w:

e przedsiebiorstwach zajmujacych sie produkcja wyrobow i
eksploatacjg maszyn,
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jednostkach konstrukcyjno - technologicznych;

jednostkach serwisowych;

jednostkach prowadzacych pomiary lub nadzory techniczne;
firmach handlowych.

na stanowiskach:

konstruktora,

technologa,

operatora specjalistycznych urzadzen,

specjalisty,

kontrolera,

handlowca,

kierownika zespotu,

pracownika technicznego w dziale badawczo
rozwojowym,

przedsiebiorcy, uruchamiajgc i prowadzac wtasng
firme,

2.0KRESLONE W PROGRAMIE STUDIOW EFEKTY UCZENIA SIE I PRZYPISANIE DYSCYPLIN

NAUKOWYCH

2.1 Przypisanie dziedziny i dyscyplin naukowych

Dziedzina naukowa: Dziedzina nauk inZynieryjno-technicznych

Lp. | Nazwa dyscypliny naukowej Liczba punktéw ECTS %
1. | InZynieria mechaniczna 132 63%
2. | Automatyka, elektronika i elektrotechnika 53 25%
3. | Informatyka techniczna i telekomunikacja 25 12%

Razem ilo$¢ ECTS i procent ECTS w programie studiéw 210 100%
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2.2. EFEKTY UCZENIA SIE DLA KIERUNKU MECHATRONIKA STUDIA I STOPNIA, PROFIL PRAKTYCZNY ZGODNE Z POLSKA RAMA
KWALIFIKACJI - UWZGLEDNIAJACE UNIWERSALNE CHARAKTERYSTYKI SZOSTEGO POZIOMU PRK ORAZ CHARAKTERYSTYKI
DRUGIEGO STOPNIA PRK UZYSKANE DLA POZIOMU 6 W DZIEDZINIE NAUK INZYNIERYJNO-TECHNICZNYCH I DLA KWALIFIKACJI
OBEJMUJACYCH KOMPETENCJE INZYNIERSKIE.

Nazwa

. MECHATRONIKA
Kierunku:
Poziom
Kksztalcenia: POZIOM 6 - Studia pierwszego stopnia
Profil
Prak
ksztalcenia: raktyczny
Symbol Charakterystyki drugiego
efektéw L Uniwersalne stopnia, kod skladnika opisu
. . Efekty uczenia sie charakterystyki
uczenia sie . . B i . . . N . .
1 po ukonczeniu studiow pierwszego stopnia na kierunku Mechatronika poziomow w 6 poziom PRK kompetencje
dla programu PRK inzynierskie
studiow
WIEDZA
Absolwent:
Zna i rozumie w zaawansowanym stopniu prawa i zasady obliczen z zakresu
K Wo1 matematyk.l niezbedne Ido opisu i _anah.zy uldadom.z mechanlcznych, obhczc_an P6U W P6S.WG P6S.WG
konstrukcyjnych elementéw maszyn i projektowania ich technologii wykonania,
wtasciwe dla programu studiow.
Zna i rozumie prawa oraz zasady z zakresu fizyki, niezbedne do zrozumienia
K W02 po.dstavxfowycl.l ZJaw1sk.flzycznych wlasciwe d,lfjllprogramu stu_dlow (obe]mu]qce P6U W P6S.WG P6S.WG
miedzy innymi: mechanike, optyke, elektryczno$¢ i magnetyzm, fizyke ciata statego,
fotonike a takze wiedze w zakresie pdl i fal elektromagnetycznych).
Zna i rozumie w zaawansowanym stopniu zagadnienia z zakresu elektrotechniki w
K W03 obszar_ze: metoc.l anahzy pr/o.stych obwoddéw elektrycznych_ prqdu sta{ego, i P6U W P6S.WG P6S.WG
przemiennego jedno- i trdjfazowego oraz podstaw obliczania obwodow
magnetycznych, a takze teorii sygnatéw i metod ich przetwarzania.
Zna i rozumie w zaawansowanym stopniu zagadnienia z zakresu mechaniki ogélnej:
K W04 statyki, kinematyki oraz dynamiki, w tym wiedze niezbedng do zrozumienia zasad P6U.W P6S.WG P6S.WG

modelowania i konstruowania prostych systeméw mechanicznych, a takze ma
podstawowa wiedze w zakresie mechaniki ptynow.
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K_ W05

Zna i rozumie zasady modelowania i konstruowania elementéw oraz uktadow
elektronicznych, analogowych i cyfrowych oraz elementéw i ukladéw
energoelektronicznych, pozwalajaca na  rozwigzywanie prostych zadan
inzynierskich.

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG

K_Wo06

Zna i rozumie podstawy teoretyczne z zakresu sterowania automatycznego, w tym
niezbedna wiedze do realizacji automatycznej regulacji uktadéw wykonawczych oraz
zasady modelowania i konstruowania typowych elementéw maszyn i mechanicznych
zespotéw konstrukcyjnych oraz uktadéw hydraulicznych i pneumatycznych.

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG

K_ W07

Zna i rozumie zagadnienia z zakresu programowania, w tym programowania z
uzyciem jezykow wysokiego poziomu, ktéra umozliwia tworzenie programéw
zorientowanych obiektowo.

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG

K_Wo08

Zna i rozumie zagadnienia w zakresie robotyki oraz programowania i sterowania
robotéw i manipulatoréw z uwzglednieniem trendéw rozwojowych w nowoczesnym
przemysle.

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG

K_W09

Zna i rozumie zagadnienia z zakresu informatyki i technik informacyjno-
komunikacyjnych., pozwalajgcych na korzystanie z systeméw komunikacyjnych, w
tym z sieci komputerowych i aplikacji sieciowych oraz stosowanie komputerowego
wspomagania do rozwigzywania zadan inzynierskich z zakresu mechatroniki.

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG

K_ W10

Zna i rozumie zagadnienia teoretyczne z zakresu elektromechanicznego i
energoelektronicznego przetwarzania energii, w szczegélnosci w zakresie napedow
elektrycznych.

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG

K W11

Zna i rozumie zagadnienia w  zakresie technik pomiarowych, wtasciwosci
podstawowych przyrzadéw pomiarowych, funkcjonowania systemoéw i aparatury
diagnostyczno- pomiarowej oraz sensoryki przemystowe;j.

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG

K_W12

Zna i rozumie trendy w rozwoju materialdw oraz nowoczesnych technologii
materiatlowych stosowanych w mechatronice, elektrotechnice, elektronice,
mechanice oraz automatyce i robotyce.

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG

K_wW13

Zna i rozumie zagadnienia z zakresu wytrzymato$ci materiatéw stosowanych w
mechatronice, czasu ich zuzycia, oddzialywania zuzytych materiatéw na srodowisko
naturalne, oraz dostrzega konieczno$¢ ich powtérnego uzycia.

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG

K W14

Zna i rozumie pozatechniczne uwarunkowania spoteczne, ekonomiczne, prawne i
inne uwarunkowania dziatalnos$ci inzynierskiej; zna i rozumie podstawowe zasady
bezpieczenstwa i higieny pracy.

P6U_W

P6S_WG

P6S_WG

K_ W15

Zna i rozumie zagadnienia dotyczace zarzadzania, w tym zarzadzania jakoScig oraz
zna i rozumie podstawowe zasady tworzenia i rozwoju form przedsiebiorczosci.

P6U_W

P6S _WK

P6S _WK
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Zna i rozumie pojecia w zakresie ochrony wtasnosci intelektualnej, prawa

K W16 autorskiego oraz prawa patentowego, a takze zna jezyk obcy na poziomie biegtosci P6U_W P6S _WK P6S _WK
B2 Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego.
K W17 Zna i rozumie zagadnienia dotyczace przetwarzania, konsolidacji i archiwizacji P6U W P6S_WG P6S _WG
- danych, w tym danych pomiarowych w systemach mechatronicznych. - P6S _WK P6S _WK
K Wis Zna i rozumie standardy oraz normy techniczne zwigzane z mechatroniky oraz P6U W P6S_WG P6S _WG
- ogolne zasady tworzenia i rozwoju form przedsiebiorczosci indywidualnej. - P6S _WK P6S_WK
K W19 Znai rozurr_li? zagadnienia w zakresie utrzymania obiektow i systemdw typowych dla P6U.W P6S WK P6S WK
mechatroniki.
UMIEJETNOSCI
Absolwent:
Potrafi pozyskiwa¢ informacje z baz danych, literatury i innych zZrodet, potrafi
integrowac i interpretowac uzyskane informacje, ktére przedstawione sg w jezyku P6S_UW P6S_UW
K U01 SRR s . : : L o P6U_U
polskim i w jezyku angielskim lub innym jezyku, a takze wyciaga¢ wnioski oraz P6S_UK
formutowac opinie wraz z ich uzasadnieniem;
Potrafi przekazywaé, prezentowa¢ i wykorzysta¢ wiedze techniczng z uzyciem
K U02 standardowych i multimedialnych technik, w sSrodowiskach obejmujacych dyscypliny P6U U P6S_UW P6S_UW
- naukowe: elektrotechnika, elektronika, informatyka, mechanika oraz automatyka i - P6S_UK
robotyka w jezyku polskim i angielskim.
Potrafi przygotowa¢ udokumentowane i opracowane zagadnienia dla dziedziny nauk
K U03 inzynieryjno-technicznych i jej dyscyplin naukowych (inzynierii mechanicznej, P6U U P6S_UW P6S_UW
- automatyki, elektroniki, elektrotechniki, inZynierii materiatlowej, informatyki - P6S_UK
technicznej i telekomunikacji) w formie pisemnej, w jezykach polskim i angielskim.
Potrafi przygotowac ustng prezentacje dotyczacg wybranych zagadnien z zakresu: P6S UW
K U04 elektrotechniki, elektroniki, informatyki, mechaniki oraz automatyki i robotyki w P6U_U p 6S_UK P6S_UW
jezyku polskim i obcym. -
Potrafi okresli¢ stan swojej wiedzy z zakresu mechatroniki oraz planowac i P6S_UW P6S UW
K _U05 realizowa¢ samoksztalcenie sie z wykorzystaniem Zréodet i zasobow bibliotecznych, P6U_U P6S_UK -
zrddet elektronicznych i baz danych. P6S_UU
Potrafi postugiwac¢ sie jezykiem angielskim na poziomie B2 Europejskiego Systemu
Opisu Ksztalcenia Jezykowego lub innym jezykiem obcym uznawanym za jezyk
K_U06 komunikacji miedzynarodowej w stopniu wystarczajacym do porozumiewania sie P6U_U P6S_UK P6S UW

oraz czytania ze zrozumieniem katalogéw, instrukcji urzadzen mechanicznych oraz
podobnych dokumentéw.
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Potrafi stosowa¢ odpowiednie oprogramowanie komputerowe do obliczen, symulacji P6S_UW P6S UW
K_U07 i weryfikacji pomiarowej elementéw, ukladéw oraz prostych systeméw P6U_U P6S_UK -
mechatronicznych.
Potrafi dokumentowac przebieg pracy w postaci protokotu z pomiaréw oraz P6S UW
K_U08 opracowa¢ wyniki i przedstawi¢ je w formie czytelnego sprawozdania z zakresu P6U_U P6S UK P6S_UW
mechatroniki. -
Potrafi przeprowadzi¢ i zrealizowac testy symulacyjne oraz pomiarowe, dokonac P6S_UW P6S UW
K_U09 analizy rezultatéw i przedstawi¢ otrzymane wyniki w formie liczbowej i graficzne;j, P6U_U P6S_UO -
dokonac ich interpretacji i wyciagna¢ wtasciwe wnioski. P6S_UU
Potrafi zestawi¢ i analizowac¢ elektryczne, hydrauliczne i pneumatyczne uklady
K_U10 napqdowe oraz potrafi zaprojektowac pl:os.ty uktad n.adeu, .elektrycznego: P6U_U P6S UW P6S UW
hydraulicznego i pneumatycznego przez dobér i zastosowanie wtasciwych metod i
narzedzi.
Potrafi dopasowac¢ odpowiednie metody wykonywania testéw oraz rodzaj aparatury P6S UW P6S UW
K U11 pomiarowej, do przeprowadzenia diagnostyki ukladéw elektrotechnicznych, P6U_U p 6S_ UK -
elektronicznych i mechanicznych. -
Potrafi stosowa¢ metody i modele matematyczne, a takze odpowiednie
. . o . . P P6S_UW P6S_UW
K U12 oprogramowanie i symulacje komputerowe do analizy i oceny dzialania elementéw i P6U_U P6S UK
uktadéw w systemach mechatronicznych. -
Potrafi analizowac i zarzadzac przestrzenig robocza dla urzadzen mechatronicznych
. . . P6S_UW P6S_UW
K U13 z zastosowaniem prostych metod matematycznych lub wlasciwego oprogramowania P6U_U P6S UK
komputerowego. -
Potrafi formutowac i rozwigzywac zadania dotyczace tworzenia elementow, uktadow
K U14 i systeméw mechatromcznych; pofcraﬁ dostrzegac ) aspekt_y pozatechnl.czne i P6U_U P6S UW P6S UW
systemowe, w tym zagadnienia zwigzane z ochrong srodowiska przyrodniczego,
zagadnienia ekonomiczne i prawne.
K U15 Potrafi zestawic .rfletod.y prOJektO\{ve eleme.ntow i uktadéw mechatronicznych pod P6U_U P6S UW P6S UW
wzgledem kryteridw uzytkowych i ekonomicznych.
Potrafi korzysta¢ w praktyce z zasad bezpieczenstwa i higieny pracy, bezpiecznie
K_U16 pracowac¢ w otoczeniu zlozonych systemdéw produkcyjnych zawierajacych roboty i P6U_U P6S_UW P6S_UW
zrobotyzowane systemy montazowe.
K U17 Potrafl ~ oszacowat koszty wstepne oraz koszty szacunkowe realizowanych P6U_U P6S UW P6S UW
projektéw inzynierskich.
Potrafi na podstawie analiz wykona¢ podzial urzadzen w wykorzystywanych P6S_UW P6S_UW
K U18 o 4 : - P6U_U
mechatronice i scharakteryzowac ich wzajemne zwigzki. P6S_UK
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K U19 Potrafi wykorzysta¢ posiadang wiedze w celu realizacji procesu testowania P6U U P6S_UW P6S_UW
- elementow, uktadoéw i prostych systeméw mechatronicznych. - P6S_UK
Potrafi przeprowadzi¢ analizy sposobu dziatania oraz umie wykonac testy
. . . . 0 . . P6S_UW P6S_UW
K_U20 sprawdzajace prawidtowe dzialanie przetwornikow elektromechanicznych i P6U_U P6S UK
pneumatycznych. -
Potrafi $ledzi¢ prace urzadzenia mechatronicznego przy uzyciu odpowiednich metod P6S_UW P6S UW
K_U21 i narzedzi stuzacych do rozwigzania prostych zadan inzynierskich. P6U_U P6S_UK -
P6S_UO
Potrafi zaplanowa¢ proces produkcyjny oraz zaproponowaé dla niego P6S_UW P6S_UW
K U22 . P6U_U
zautomatyzowany system sterowania. P6S_UK
K U23 Potrafi wstepnie przeanalizowa¢ tancuch kinematyczny urzadzenia; potrafi bada¢ P6U U P6S_UW P6S_UW
- rozktady sit i momentéw w tancuchu kinematycznym oraz dobrac¢ naped. - P6S_UK
K U24 Potrafi zaprojektowac i zestawi¢ proste uktady elektrotechniczne, zobrazowac¢ ich P6U U P6S_UW P6S_UW
- schemat, dobra¢ elementy oraz dokona¢ montazu. - P6S_UK
K U25 Potrafi zaprojektowaé i zestawi¢ proste uktady elektroniczne, zobrazowac ich P6U U P6S_UW P6S_UW
- schemat, dobrac elementy, zaprojektowac obwdd drukowany oraz dokona¢ montazu - P6S_UK
Potrafi zestawi¢ nieskomplikowane elementy i uktady mechaniczne, przygotowac P6S_UW P6S UW
K_U26 ich model 3D, przeprowadzi¢ podstawowe obliczenia wytrzymato$ciowe oraz P6U_U P6S_UK -
opracowac¢ dokumentacje wykonawcza. P6S_UU
Potrafi skonstruowacé nieskomplikowane uktady mikroprocesorowe oraz P6S_UW P6S UW
K U027 przygotowac algorytm sterowania i implementowac go w postaci programu. P6U_U P6S_UK -
P6S_UU
Potrafi zaprojektowa¢ dla prostego procesu uktad automatycznej regulacji, P6S_UW P6S UW
K_U28 dobierajac standardowe regulatory i uktady sprzezen zwrotnych. P6U_U P6S_UK -
P6S_UU
Potrafi dopasowa¢ rodzaj urzadzenia do wykonania napedu urzadzen P6S_UW P6S_UW
K_U29 . P6U_U
mechatronicznych. P6S_UK
Potrafi wskaza¢, uruchomi¢ oraz przetestowaé zaprojektowany uktad lub prosty P6S_UW P6S_UW
K_U30 . P6U_U
system mechatroniczny. P6S_UK
Posiada umiejetnosci zwigzane z utrzymaniem urzadzen, obiektéw i systemow P6S_UW P6S UW
K_U31 technicznych typowych dla mechatroniki oraz rozwigzaniu praktycznych zadan P6U_U P6S_UK -
inzynierskich typowych dla obszaru mechatroniki. P6S_UO
Potrafi korzysta¢ z norm i standardéw zwigzanych z mechatronika, zatozy¢ wtasna P6S_UW P6S UW
K_U32 dziatalno$¢ gospodarcza oraz samodzielnie zaplanowac i realizowa¢ wtasne uczenie P6U_U P6S_UK -
sie przez cale Zycie. P6S_UO
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Potrafi formutowaé i rozwigzywaé¢ zadania inzynierskie - scala¢ wiedze z zakresu

mechaniki, elektrotechniki, elektroniki, inzynierii materiatowej oraz automatyki i Pes_UW P6S_UW
K U33 . L L, . P6U_U P6S_UK
robotyki; postuguje sie podejSciem systemowym, uwzgledniajgc przy tym aspekty P6S UU
pozatechniczne. -
Potrafi wykorzysta¢ posiadane do$wiadczenie zwigzane ze stosowaniem technologii P6S_UW P6S UW
K_U34 w mechatronice oraz w Srodowiskach zajmujgcych sie zawodowo dzialalnoscia P6U_U P6S_UK -
inzynierska. P6S_UU
KOMPETENCJE
Absolwenta:
Jest gotow do Kkrytycznej oceny posiadanej wiedzy oraz do rozwigzywania
K_KO01 probleméw poznawczych i praktycznych; potrafi zacheci¢ inne osoby do P6U_K P6S_KK
samoksztatcenia sie i zorganizowac ich doksztatcanie.
Jest gotéw okresli¢ cel realizacji okre$lonego przez siebie lub innych zadania oraz P6S KK
ma $wiadomo$¢ waznos$ci systematycznej pracy, a takze ma S$wiadomos$¢ -
K_K02 . gy . . : . . P6U_K P6S_KO
odpowiedzialnosci za prace wlasng i zespotu, ktorego jest cztonkiem i zna zasady
; : . : . P6S_KR
dziatania w sposéb profesjonalny i zgodny z etykg zawodowa.
Jest gotéw i ma $wiadomo$¢ wptywu pozatechnicznych aspekty dziatalnosci
K_KO03 inzynierskiej w obszarze mechatroniki, w tym jej wptywu na Srodowisko naturalne i P6U_K P6S_KR
rynek pracy.
Jest gotow do przyjecia odpowiedzialnoSci za wykonywang prace spoczywajaca na
; AN o L P6S_KO
K_K04 osobie z tytutem inzyniera oraz podporzadkowa¢ sie regutom pracy obowiazujacym P6U_K P6S KR
w zespole. -
K_KO5 Jest gotow _do wilasciwego wskalzywanla i rozstrzyga dylematéow zwigzanych P6U_K P6S_ KK
wykonywaniem zawodu mechatronika.
K_KO6 Jest gotéw do mys$lenia i dziatania w sposob przedsiebiorczy. P6U_K Pe5_KO

P6S_KR
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2.3

Sposéb weryfikacji
i oceny efektow
uczenia sie

Do weryfikacji efektow uczenia sie na poziomie modutéw, na kierunku
studi6w Mechatronika, wykorzystywane s3: egzaminy pisemne, zaliczenia
pisemne, projekty, prezentacje, opracowywanie raportow i prezentacja ich
wynikéw, realizacja seminarium dyplomowego, a ponadto ocena zachowan i
zaangazowania studenta w czasie zajec.
Weryfikacja obejmuje wszystkie kategorie obszaréw (wiedza, umiejetnosci i
kompetencje spoteczne), a efekty uczenia sie stanowi¢ bedg podstawe
wyznaczania zakresu tresci ksztatcenia, ich usytuowania w modutach
ksztatcenia. W ramach poszczegélnych modutéw weryfikacja efektow
uczenia sie odbywac sie bedzie na dwodch poziomach: poprzez ocene
formatywng (ksztattujaca), ktoéra bedzie dokonywana w ciggu semestru i
stuzy¢ bedzie zaréwno studentowi jak i wykltadowcy do oszacowania
postepow w nauce i weryfikacji metod ksztatcenia oraz ocene surmatywna
(podsumowujacg) pod koniec semestru, pozwalajaca stwierdzi¢ czy i w jakim
stopniu student osiggnat zaktadane efekty uczenia sie.
Adekwatno$¢ przyjetych dla kierunku efektow uczenia sie, bedzie oceniana
nie tylko przez samych studentéw (m.in. za pomoca kwestionariusza
ewaluacyjnego), ale takze przez nauczycieli akademickich realizujacych
poszczegblne moduty i pracodawcéw zaangazowanych w prace Wydziatowe;j
Komisji ds. Programéw Nauczania i Zapewnienia JakoS$ci Ksztalcenia.
Wykorzystywane sg takze oceny z weryfikacji efektow uczenia sie w trakcie
badania loséw zawodowych absolwentow.
W WSEI w Lublinie wypracowano narzedzia umozliwiajace weryfikacje
zakladanych efektéw uczenia sie, ktore stosuje sie do weryfikacji efektow
uczenia sie na kierunku. Pomocne w tym beda mierniki stopnia realizacji
osiggnietych przez studentéw efektow uczenia sie, ktore zostaty podzielone
na dwie grupy:

e miernikiilo$ciowe;

e mierniki jakoSciowe.
W zwigzku z powyzszym weryfikacja zaktadanych efektéw uczenia sie na
kierunku odbywaé¢ sie na dwoch gléwnych poziomach: modutu oraz
programu. W zakresie modutu analizie jest poddawany poziom realizacji
modutowych efektéw uczenia sie, natomiast w zakresie programu oceniane
sg efekty uczenia sie zdefiniowane dla wilasciwego kierunku i poziomu
ksztalcenia.

24

Analiza zgodnoS$ci
zakladanych
efektow uczenia
sie z potrzebami
rynku pracy i
whnioskKi z analizy
wynikow
monitoringu

Efekty uczenia sie dla kierunku w peini mieszcza sie w oczekiwaniach
szerokiej grupy pracodawcow oraz daja absolwentom podstawy do
prowadzenia wtlasnej dziatalno$ci gospodarczej. Analiza zgodnoSci
zaktadanych efektéw uczenia sie z potrzebami rynku pracy prowadzona jest
w sposéb sukcesywny z udziatem nauczycieli akademickich, studentéw,
absolwentéw i pracodawcow, a wnioski z analizy monitoringu stuza
doskonaleniu programu studiow.

3. WYKAZ PRZEDMIOTOW/MODULOW ZAJEC, SZCZEGOLOWY PLAN STUDIOW
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| 3.1 | Zajecia lub grupy zaje¢ (moduty) wraz z przypisanymi do nich punktami ECTS i godzinami

SPECJALNOSC: SYSTEMY AUTOMATYKI I ROBOTYKI W MECHATRONICE

Lp. NAZWA MODULU zal;?c;T:ia 1loéé ECTS
MODULY OGOLNOUCZELNIANE 18
1 M.Od-lﬁ og6lny (BHP, podstawy ochrony wtasnosci intelektualne;j, 7A0 5
biblioteka, IT)
2 Jezyk obcy (do wyboru: angielski, rosyjski, niemiecki) EGZ 8
3 Mo.du% spo’reczno-human.istyczlny (do wyboru: etyka zawodowa, 7A0 5
socjologia, psychologia, filozofia)
4 Wychowanie fizyczne ZAL 0
MODULY KIERUNKOWE 90
5 Analiza matematyczna z algebra liniowa EGZ 7
6 Nauka o materiatach EGZ 5
7 Rysunek techniczny ZAO 5
8 Zarzadzanie projektem EGZ 6
9 Podstawy oprogramowania ZAO 5
10 Konstruowanie uktadéw kinematycznych ZAO 5
11 Podstawy mechatroniki EGZ 5
12 Fizyka EGZ 6
13 Niezawodno$¢ i bezpieczenstwo systeméw mechatronicznych EGZ 5
14 Mechanika techniczna - Statyka, Kinematyka ZAO 5
15 Elektrotechnika i elektronika ZAO 5
16 | Automatyka EGZ 5
17 Hydraulika i pneumatyka EGZ 5
18 Metrologia i systemy pomiarowe EGZ 6
19 Podstawy konstrukcji maszyn i urzadzen mechatronicznych EGZ 5
20 Robotyka i teoria sterowania ZAO 5
21 Programowanie w Matlabie ZAO 5
SPECJALNOSC: Systemy automatyki i robotyki w mechatronice 50
22a | Projektowanie systeméw z jezyku UML ZAO 5
23a | Komputerowe wspomaganie projektowania CAD ZAO 5
24a | Systemy mikroprocesowe i komputerowe w mechatronice ZAO 5
25a | Sensory i przetworniki pomiarowe ZAO 5
26a | Podstawy programowania w srodowisku LabView ZAO 5
27a | Elektromechaniczne elementy mechatroniki ZAO 5
28a | Przetwarzanie sygnatéw i obrazéw ZAO 5
29a | Roboty przemystowe i ustugowe ZAO 5
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30a | Systemy sterowania CNC EGZ 5
31a | Programowanie systemow mechatronicznych EGZ 5
Modutly fakultatywne 5
32 Przedsiebiorczos¢ ZAO 5
33 Zarzadzanie firma ZAO 5
Seminarium dyplomowe i egzamin dyplomowy 15
34 Seminarium dyplomowe EGZ 15
RAZEM punkty ECTS 178
PRAKTYKA ZAWODOWA 6 miesieczna 32
LACZNIE punktéw ECTS w programie studiow 210
SPECJALNOSC: SYSTEMY MECHATRONICZNE W POJAZDACH I MASZYNACH
Lp. NAZWA MODULU Za':;‘:;’:ia Ilo$é ECTS
MODULY OGOLNOUCZELNIANE 18
1 Modu% ogolny (BHP, podstawy ochrony wtasnosci intelektualnej, 7A0 5
biblioteka, IT)
2 Jezyk obcy (do wyboru: angielski, rosyjski, niemiecki) EGZ 8
3 MO(.ju} spo}eczno-hur_nan.istycz.ny (do wyboru: etyka zawodowa, 7A0 5
socjologia, psychologia, filozofia)
4 Wychowanie fizyczne ZAL 0
MODULY KIERUNKOWE 90
5 Analiza matematyczna z algebrg liniowa EGZ 7
6 Nauka o materiatach EGZ 5
7 Rysunek techniczny ZAO 5
8 Zarzadzanie projektem EGZ 6
9 Podstawy oprogramowania ZAO 5
10 | Konstruowanie uktadéw kinematycznych ZAO 5
11 | Podstawy mechatroniki EGZ 5
12 | Fizyka EGZ 6
13 | Niezawodnos¢ i bezpieczenstwo systeméw mechatronicznych EGZ 5
14 | Mechanika techniczna - Statyka, Kinematyka ZAO 5
15 | Elektrotechnika i elektronika ZAO 5
16 | Automatyka EGZ 5
17 | Hydraulika i pneumatyka EGZ 5
18 | Metrologia i systemy pomiarowe EGZ 6
19 | Podstawy konstrukcji maszyn i urzadzen mechatronicznych EGZ 5
20 | Robotyka i teoria sterowania ZA0 5
21 | Programowanie w Matlabie ZA0 5
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SPECJALNOSC: Systemy mechatroniczne w pojazdach i maszynach 50
22b | Projektowanie systeméw z jezyku UML ZAO 5
23b | Komputerowe wspomaganie projektowania CAD ZAO 5
24b | Uktady elektrotechniki i elektroniki pojazdowe;j ZAO 5
25b | Mechatronika w pojazdach EGZ 5
26b | Budowa i eksploatacja systemoéw inteligentnych EGZ 5
27b | Sterowanie w $rodkach transportu ZA0 5
28b | Diagnostyka poktadowa ZAO 5
29b | Eksploatacja uktadéw mechatronicznych ZA0 5
30b |Zastosowanie sztucznej inteligencji w pojazdach ZA0 5
31b |Budowa pojazdéw elektrycznych ZA0 5

Moduly fakultatywne 5

32 | Przedsiebiorczosc ZAO 5

33 | Zarzadzanie firmag ZAO 5
Seminarium dyplomowe i egzamin dyplomowy 15

34 | Seminarium dyplomowe EGZ 15

RAZEM punkty ECTS ZAO 178

PRAKTYKA ZAWODOWA 6 miesieczna 32

LACZNIE punktéw ECTS w programie studiow 210

| 3.2 | Szczegétowy plan studiéw, punkty ECTS |
Szczegotowy program i plan studiéow jest dostepny w formie papierowej w Dziekanacie Wydziatu
Transportu i Informatyki oraz po zalogowaniu sie na platformie e- learningowe;j.

4. WYMIAR, ZASADY I FORMA ODBYWANIA PRAKTYK ZAWODOWYCH, LICZBA ECTS DLA
KIERUNKU STUDIOW O PROFILU PRAKTYCZNYM

Praktyki zawodowe realizowane sg w wymiarze 6 miesiecy (32 ECTS), a szczegétowe efektow uczenia sie

na praktykach zawodowych okresla Program Praktyk Zawodowych dla kierunku Mechatronika [ stopien

profil praktyczny.

Warunki zaliczania przez studentéw WSEI efektéw uczenia sie na praktykach zawodowych okresla

Uchwala Senatu i Zarzadzenie Rektora WSEI w Lublinie zgodnie z ktérym praktyka zawodowa podzielona

jest na trzy czesci:

I. Praktyke zawodowa 0g6lna;

II. Praktyke zawodowa kierunkowa;

I1I. Praktyke zawodowa specjalnosciowa.

Istniejq trzy sposoby i mozliwosci realizacji praktyk studenckich na Uczelni, tj.:

1. Praktyka realizowana w wybranej przez studenta jednostce organizacyjnej, ktorej profil
dzialalnosci jest zgodny z kierunkiem studiow i zostala zaakceptowana przez opiekuna praktyki
z ramienia WSEI;

2. Zaliczenie praktyki studenckiej w ramach wykonywanej pracy zawodowej pod warunkiem, Ze jest
ona zgodna z profilem ksztatcenia na kierunku i pozwala/pozwolita mu ona na osiggniecie
wyszczeg6lnionych efektdw uczenia sie zawartych w Programie Praktyki Zawodowej, a czas jej trwania
nie jest/nie byt krétszy niz wymiar 6 -cio miesiecznych praktyk okreslonych w programie, z
wytaczeniem realizacji 2 projektow.

3. Praktyka organizowana przez Uczelnie.

W trakcie drugiej i trzeciej czeSci praktyk zawodowych student realizuje projekty pod kierunkiem

pracodawcy, ktére moga by¢ praktycznie wykorzystane w dziatalno$ci jednostki organizacyjne;j.
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5. WYBOR MODULOW ZAJEC PRZEZ STUDENTOW ZAWARTYCH W PROGRAMIE STUDIOW

Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje realizujac zajecia podlegajace wyborowi (co najmniej 30%
ogolnej liczby punktéw ECTS): 110 punktéow ECTS co stanowi 52% ogodlnej liczby punktéw ECST w
programie studiow.

Do modutéw do wyboru zostato zaliczone:

Jezyk obcy (jezyk angielski, niemiecki i rosyjski);

Modut spoteczno-humanistyczny (kursy do wyboru: etyka, socjologia, psychologia, filozofia);
Moduty wybranej specjalnosci;

(\

Seminarium dyplomowe;
Praktyki zawodowe.

v
v
v' Moduty fakultatywne;
v
v
6

. LICZBA PUNKTOW ECTS KSZTALTUJACA UMIEJETNOSCI PRAKTYCZNE W PROGRAMIE STUDIOW
O PROFILU PRAKTYCZNYM

W programie studiéw o profilu praktycznym na kierunku Mechatronika okre$lono 135 punktéow ECTS
ksztattujacg umiejetnosci praktyczne.

7. OPIS WARUNKOW PROWADZENIA STUDIOW

7.1 | Sposo6b organizacji | Studia na Kkierunku Mechatronika pierwszy stopien s3g sprofilowane
i realizacji procesu | praktycznie i beda prowadzone systemem modutowym.

ksztalcenia Program studiéw obejmuje 35 modutéw w tym:

moduty i zawarte w nich kursy o charakterze ogdlnouczelnianym;
moduty i zawarte w nich kursy o charakterze kierunkowym,

moduty specjalnosciowe,

moduty fakultatywne,

modut seminarium i egzamin dyplomowy,

praktyki zawodowe 6-cio miesieczne.

Modutowy system ksztatcenia 13czy wsobie nauke praktycznych
umiejetnoSci z pozyskiwaniem niezbednej wiedzy teoretycznej i jej
zastosowanie w konkretnych sytuacjach zawodowych. Integralng czescig
modutu sg zajecia prowadzone przez praktykow, co pozwala na sprawniejsze
realizowanie procesu ksztatcenia, bowiem student ma szanse na opanowanie
wiekszej ilosci praktycznych umiejetnosci.

Student ma rdéwniez mozliwo$¢ wykorzystania zdobytej wiedzy podczas
zajec laboratoryjnych, projektowych oraz praktyk zawodowych, a takze ma
okazje do nawigzania bezposredniego kontaktu z pracodawca i zapoznania
sie z realiami rynku pracy oraz zdobycia do$wiadczenia zawodowego w
czasie studiow.

Cze$¢ zaje¢ w poszczegdlnych modutach na wytypowanych kursach bedzie
prowadzona przez praktykow, posiadajgcych wieloletnie doswiadczenie
zawodowe w zakresie efektéw uczenia sie na kierunku Mechatronika.
Kierunek Mechatronika pierwszy stopien obejmuje dwie specjalnosci:

v Systemy automatyki i robotyki w mechatronice

v Systemy mechatroniczne w pojazdach i maszynach

AN NN SRN

7.2 | Prowadzenie zaje¢ | Zajecia ksztattujace umiejetnosci praktyczne, przewidziane w programie

ksztaltujacych studiéw Mechatronika o profilu praktycznym, sg prowadzone:
umiejetnosci e w warunkach wlasciwych dla danego zakresu dziatalno$ci zawodowej;
praktyczne e w sposéb umozliwiajacy wykonywanie czynnosSci praktycznych przez
studentow.
Do powyzszego stuza miedzy innymi nastepujace laboratoria funkcjonujace
na uczelni:

e Laboratorium Systeméw Mechatronicznych;

e Laboratorium Diagnostyki Materiatéw | Konstrukcji;

e Laboratorium Szybkiego Prototypowania I InZynierii Odwrotnej;

e Laboratorium Obrabiarek Sterowanych Numerycznie - Centrum Edukacji
Technicznej Haas;
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e Laboratorium Symulacji Konstrukcji I Systeméw Transportowych;

e Laboratorium Diagnostyki Wibroakustycznej I Termowizyjne;.

Student ma roéwniez mozliwo$¢ wykonywania pewnych okreslonych
czynno$ci praktycznych podczas wizyt studyjnych u pracodawcow.

7.3

Wybrane
wskazniki
charakteryzujace
program studiow

Program studiow:

—posiada taczng liczbe punktéw ECTS, jaka student musi uzyska¢ w ramach
zaje¢ prowadzonych z bezposrednim udziatem nauczycieli akademickich
lub innych oséb prowadzacych zajecia tj. 105 ECTS;

— okresla liczbe punktéw ECTS, jaka student musi uzyska¢ w ramach zaje¢ z
dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych, tj. 13 ECTS;

—pierwszego stopnia prowadzony w formie studiéw stacjonarnych okresla
sie rowniez zajecia z wychowania fizycznego w wymiarze nie mniejszym
niz 60 godzin; zajeciom z wychowania fizycznego nie przypisuje sie
punktéw ECTS;

7.4

Systematyczna
ocena i
doskonalenie
programow
studiow

Program studiéw poddawany jest systematycznej ocenie przez nauczycieli
akademickich, studentéw, absolwentéw i pracodawcéw, a wnioski z analizy
stuza jego doskonaleniu.

Wydziatlowa Komisja ds. Programéw Nauczania i Zapewnienia JakoSci

Ksztatcenia czuwa nad dokonywanymi zmianami i nie moze by¢ ich wiecej

niz 30% ogdélnej liczby efektéw uczenia sie okre$lonych w programie

studiow.

Zmiany w programie studiéw sg wprowadzane z poczatkiem nowego cyklu

ksztalcenia, a w jego trakcie moga by¢ dokonywane wylacznie zmiany:

v" w doborze tresci ksztatcenia przekazywanych studentom w ramach zaje¢,
uwzgledniajagcych najnowsze osiggniecia zwigzane z dziatalnoScig
zawodowq lub naukowg;

v konieczne do usuniecia nieprawidlowosci stwierdzonych przez Polska
Komisje Akredytacyjna;

v niezbedne do dostosowania programu studiéw do zmian w przepisach
powszechnie obowigzujgcych.

Zmiany w programie studiéw wprowadzane w trakcie cyklu ksztatcenia sg

udostepniane w BIP na stronie podmiotowej uczelni co najmniej na miesiac

przed rozpoczeciem semestru, ktérego dotycza.

Zasoby
biblioteczne

Uczelnia dysponuje nowoczesng zinformatyzowang biblioteka. W pekni
zabezpiecza literature zalecang na danym kierunku studiéw oraz dostep do
elektronicznych zasobdw wiedzy w Polsce i zagranica.

Realizacja zajec
dydaktycznych

Studia stacjonarne: zajecia odbywajg sie od poniedziatku do pigtku w
godzinach 8.00-16.00;

Studia niestacjonarne: zajecia odbywaja sie co dwa tygodnie, w sobote
i niedziele w godzinach 8.00-20.00.




